Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Robotlarin Kontrolii

MKT5101 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Guz, Bahar
Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi

Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Mekatronik Muhendisligi Bélimi

Dersin Koordinatori

Erhan Akdogan

Dersi Veren(ler)

Vasfi Emre Omiirlii, Aydin Yesildirek

Asistan(lar)i

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, robotlarda kullanilan kontrol tekniklerinin incelenmesidir.

Dersin Igerigi

Robotlarin kontroliinde kullanilan tahrik elemanlari ve algilayicilar, Yoriinge
planlama: Temel prensipler, EKlem uzayi, Yériinge planlama: Kartezyen uzay,
Kartezyen uzayda geometrik problemler, Dinamik model kullanarak yériinge
planlama, Robotlarin lineer kontrolii: Geribeslemeli ve kapali gevrim kontrol, ikinci
derece lineer sistemler, Robotlarin lineer kontrolii: ikinci derece sistemlerin
kontrol{, Yéringe takip kontrolli, Robotlarin lineer kontroll: Bozucu etkilerin
elimine edilmesi, Tek eklemde modelleme ve kontrol, Endistriyel robot kontrol6r
mimarileri, Robotlarin lineer olmayan kontrolt : Temel yapilar ve kavramlar, Lineer
olmayan ve zamanla degisen sistemler, Cok giris ve ¢ikigh sistemler, Robotlarin
kontrol problemleri, Robotlarda kartezyen kontrol yapilari, Robotlarda adaptif
kontrol yapilari, Robotlarda etkilesimli kontrol: Uyum kontrol, Robotlarda etkilesimli
kontrol: Empedans kontrol, Hibrid kuvvet - konum kontrol, Kontrol yazilimlari

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Ogrenci, robotlarda kullanilan kontrol tekniklerinin teorik alt yapisini kavrar.

2 Kinematik ve dinamik analizleri yapilmig bir robotun kontroll igin gerekli kontrol yapisini tespit edebilir,

simulasyonunu yapabilir.

Robotlarda konum kontrol tekniklerini bilir ve uygular.

Robotlarda kuvvet kontrol tekniklerini bilir ve uygular.

Robot kontrol yazilimlarini ve algoritmalarini tanimlar.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta [Konular

On Hazirlk

1 Robotlarin kontroliinde kullanilan tahrik elemanlari ve algilayicilar

Konunun arastiriimasi

2 Yoéringe planlama: Temel prensipler, Eklem uzayi

Introductions to Robotic, C.Craig,
Bolim-7

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 1/3




3 Ydriinge planlama: Kartezyen uzay, Kartezyen uzayda geometrik Introductions to Robotic, C.Craig,
problemler, Dinamik model kullanarak y&riinge planlama B6lum-7
4 Robotlarin lineer kontroll: Geribeslemeli ve kapali ¢gevrim kontrol, Introductions to Robotic, C.Craig,
ikinci derece lineer sistemler Bélim-9
5 Robotlarin lineer kontrolii: ikinci derece sistemlerin kontroli, Introductions to Robotic, C.Craig,
Yoériange takip kontrol Bolim-9
6 Robotlarin lineer kontrolii: Bozucu etkilerin elimine edilmesi, Tek Introductions to Robotic, C.Craig,
eklemde modelleme ve kontrol, EndUstriyel robot kontrolor Bolim-9
mimarileri
7 Robotlarin lineer olmayan kontroll : Temel yapilar ve kavramlar, Introductions to Robotic, C.Craig,
Lineer olmayan ve zamanla degisen sistemler, Cok giris ve ¢gikigl Bélim-10
sistemler
Ara Sinav 1 Ders notlari
Robotlarin kontrol problemleri Introductions to Robotic, C.Craig,
Boélim-10
10 [Robotlarda kartezyen kontrol yapilari, Robotlarda adaptif kontrol Introductions to Robotic, C.Craig,
yapilari Boélim-10
11 [Robotlarda etkilesimli kontrol: Uyum kontrol Introductions to Robotic, C.Craig,
B6lim-11
12 [Robotlarda etkilesimli kontrol: Empedans kontrol Introductions to Robotic, C.Craig,
Bolim-11
13 [2.Arasinav/Hibrid kuvvet - konum kontrol Introductions to Robotic, C.Craig,
Bo6lim-11
14 [Yapay zeka tekniklerinin robot kontrollinde kullaniimasi Literatdr taramasi
15 [Final Literatlr ve Introductions to Robotic,

C.Craig, B6lim-12

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!i Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Odev 10

Sunum/Jiri 10

Projeler 1 20

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30

Final 1 30
Doénem igi Calismalarin Basari Notuna Katkisi 70

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 30
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TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 16 3 48
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi

Derse Ozgii Staj

Odev 4 20 80
Kicik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler 1 30 30
Sunum / Seminer 4 20
Ara Sinavlar (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Siiresi) 1 5
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 40 40

Toplam isyiikii 223

Toplam isyiikii / 30(s) 7.43

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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