Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Biyomekatronik Sistemler MKT6103 3 7.5 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Guz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim |Mekatronik Mihendisligi Bélimi

Dersin Koordinatori Erhan Akdogan

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i Mehmet iscan

Dersin Amaci Bu dersin amaci biyomekatronik sistemlerin, dizayn prensiplerinin ve yapilarinin
incelenmesidir.

Dersin Igerigi Anatomi, biyomekatronik sistemler, sensér, akttiatér ve kontrolérler, biyolojik isaret
isleme teknikleri, arayiiz gelistirme, kontrol metodlari, biyomekatronik uygulamalar.

Opsiyonel Program Yok

Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

Biyomekatronik kavramini tanimlar.

Biyomekatronik sistem elemanlari ve bunlar arasindaki iligkiyi tanimlar.

Biyomekatronik sistem tasarim adimlarini égrenir ve uygular.

AlOW|IND|—=

Biyomekatronigin uygulama alanlarini ve yapilarini tanimlar.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Ders tanitimi, biyomekatronige giris, biyomekatronik sistem tasarim [Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
adimlari, anatomiye giris. kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi
2 Anatomi Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

3 Biyomekatronik sistemlerde kullanilan sensorler ve dondstiriciler, |Referans kaynaklar ve e-kaynaklar

aktUatorler, bataryalar, haberlesme cihazlari ve kontrolciler kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi
4 Biyoenstrimantasyon ve Biyoelektrik Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi
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5 Biyoenstrimantasyon ve Biyoelektrik

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

6 Biyomekatronik sistem tasarimina giris, rehabilitasyon robotlarina Referans kaynaklar ve e-kaynaklar

giris, ve 6rnek Biyomekatronik Sistem tasarim uygulamalari

kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

7 Biyomekatronik Dig iskelet Robotlari

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

8 Ara Sinav 1

Arayiiz tasarnimlari ve Ogrenci projeleri ilerleme sunumlari

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

10 [Biyomekatronik Protez Sistemleri

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

11 |Biyomekatronik yiriime sistemleri

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

12 [Terapatik Egzersiz robotlar

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

13 [Yapay organlar

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun
incelenmesi

14  |Implante edilebilir biyomekatronik sistemler

Referans kaynaklar ve e-kaynaklar
kullanilarak ilgili konunun

incelenmesi
15 |Final

Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Say!i Katki Payi
Devam/Katihm 0 0
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 10
Sunum/Juri 10
Projeler 30
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 20
Final 1 30

Dénem ici Galismalarin Basari Notuna Katkisi 70
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Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 30

TOPLAM 100
AKTS isyiikii Tablosu
Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 15 3 45
Laboratuar
Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digl Ders Galismasi

Derse Ozgii Staj

Odev 4 10 40

Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler 1 30 30
Sunum / Seminer 4 10 40
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 30 30
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 40 40
Toplam isyiikii 225

Toplam isyiikii / 30(s) 7.50

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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