Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Model Ongoriilii Kontrol

KOM®6111 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Bahar
Dersin Dili ingilizce

Dersin Seviyesi

Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Levent Ucun

Dersi Veren(ler)

Levent Ucun

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Model 6ngorull kontrol, yaygin olarak stre¢ endlstrilerinde uygulanan gelismis
kontrol tekniklerinden biridir. Yaklagimin en énemli avantajlarindan biri kisittamalar
ile basa ¢ikabilme yetisidir. Dersin temel amaci, model 6ngdrili kontrol (MPC)
teorisi ve uygulamalari alaninda égrenciler icin gerekli altyapiyi olusturmaktir.

Dersin Igerigi Sirekli zaman birimdik doguray fonksiyonlar, Slrekli zamanda sireg kisitlari iceren

sistemlerin model 6ngo6rull kontroll, Kararlilik, Genellestirilmis 6ng6rili kontrol
metodu igin durum uzay gésterimi, Gok girisli-cok ¢ikigh sistemlerin 6ng6rili
kontrolli, Dayaniklilk, Model 6ng6rili kontrol metodu ile slrekli zaman
Matlab/Simulink uygulamalari, Ayrik zaman model 6ngérild kontrol, Ayrik zamanda
surec kisitlari iceren sistemlerin model dngdrull kontroll, Kararlilik, Model
6ngorill kontrol metodu ile ayrik zaman Matlab/Simulink uygulamalari.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Ogrenciler Kararlilik ve dayaniklilik dzellikleri ile birlikte Model éngdriilii kontrol metodunun teorik

temellerini 6ziimser,

Ogrenciler model 6ngériilii kontrol sistemlerini tasarlar ve uygular.

Ogrenciler model 6ngériilii kontrol teknidi ile cok degiskenli sistemlerin kontroliinii gerceklestirirler.

Haftalik Konular ve llgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Sirekli zaman birimdik doguray fonksiyonlar

Ders Kitabi (BI. 5)

2 Model Ongériilii Kontrol Sistemlerine Girig

Ders Kitabi (BI. 6)

3 Sirekli zamanda sireg kisitlar iceren sistemlerin model 6ng6rili

kontrolii

Ders Kitabi (BI. 7)

Kararlilik

Ders Kitabi (BI. 8)

Genellestiriimis 6ngdrill kontrol metodu igin durum uzay gésterimi

Ders Kitabi (BI. 9)
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6 Gok girisli-cok cikigh sistemlerin dngoérilt kontrold Ders Kitabi (BI. 9)
7 Dayaniklilik Ders Kitabi (BI. 8)
8 |AraSinav 1
9 Model 6ngériili kontrol metodu ile strekli zaman Matlab/Simulink
uygulamalari
10 [Ayrnik zaman model 6ngoérult kontrol Ders Kitabi (BI. 1)
11 [Aynk zamanda sureg kisitlari iceren sistemlerin model 6ngdrulu Ders Kitabi (BI. 2)
kontroll
12 [Kararlilk Ders Kitabi (BI. 4)
13 |Model 6ngorili kontrol metodu ile ayrik zaman Matlab/Simulink
uygulamalari
14 [Karma Model 6ngdérili kontrol
15 |Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Odev 5 30

Sunum/Jri

Projeler

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40

TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 16 3 48
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digl Ders GCaligmasi 16 8 128
Derse Ozgii Staj
Odev 5 5 25
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Kuguk Sinavlar/Studyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 221
Toplam isyiikii / 30(s) 7.37
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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