Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar
(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Otonom Robotlar MKT6110 8 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok

Yariyil Guz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim |Mekatronik Mihendisligi Bélimi

Dersin Koordinatori Aydin Yesildirek

Dersi Veren(ler) Huiseyin Uvet, Mehmet Selguk Arslan

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Bu ders otonom robotlarin modellenmesi, benzetimi, ve kontroli konularinda
glncel egilimler ve gelismeleri incelemeyi hedefler.

Dersin Igerigi Dersin igerigi robotik manipulatérler, mobil robotlar, kara araglari, déner kanatli
helikopterler, sabit kanath hava araglari, su Ustl araclar, su alti araclari arasindan
secilmektedir. Newton-Euler ve Lagrange metodlan kullanilarak dogrusal olmayan
modellerin ¢ikarimi, ataletsel élgiim sistemleri, Kalman filtresi ile durum
degiskenleri tahmini, dogrusal ve dogrusal olmayan kontrol teknikleri ile otonom
araglara uygulanir. Ogrencilerin dénem projelerini teknik dékiimantasyon
yazilimlariyla hazirlamasi ve sunmasi beklenir. Matlab/Simulink yazilimlarinin etkin
kullanilmasi ve projelerde sanal gergeklik ortamlarinin olusturularak ¢alisiimasi
tesvik edilir.

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Otonom robotlarin matematiksel modellerinin elde edebilme

2 |Otonom robotlar i¢in kontrol sistemleri tasarlayabilme

3 Otonom robot kontrol sistemlerini benzetim ortamlarinda canlandirabilme

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Matlab/Simulink ve LaTeX e Girig Sinif igi bildiriler
2 Karalilik analizi Sinif ici bildiriler
3 Robotlarin Kinematigi ve Dinamigi Sinif igi bildiriler
4 Yapay zeka kontrol mimarileri Sinif igi bildiriler
5 Robotlarin yapay zekayla kontroll Sinif i¢i bildiriler
6 Kara araclarinin kinematigi ve dinamigi Sinif ici bildiriler
7 Kara araglarinin otonom kontroll Sinif igi bildiriler
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8 Ara Sinav 1 Sinif ici bildiriler
9 Ara Sinav Sinif igi bildiriler
10 |Ddéner kanatl hava araglarinin otonom kontroli Sinif igi bildiriler
11 |Sabit kanatll hava araglarinin kinematigi ve dinamigi Sinif igi bildiriler
12 |Sabit kanatli hava araglarinin otonom kontrolii Sinif igi bildiriler
13 |Kalman filtresi Sinif igi bildiriler
14 [INS ve GPS entegrasyonu Sinif ici bildiriler
15 [Final Sinif igi bildiriler
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 5 10
Sunum/Juri
Projeler 1 25
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 25
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say!I Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii

Ders Saati 14 3 42

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 13 6 78

Derse Ozgii Staj

Odev 5 10 50

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler 1 25 25

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10
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Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 20 20
Toplam isyiikii 225
Toplam isyiikii / 30(s) 7.50

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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