Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar
(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

ENDUSTRIDE ROBOTLAR VE UYGULAMALARI END5106 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok

Yaryil Glz

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Yiksek Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim |Endustri MUhendisligi BolGmu

Dersin Koordinat6ri Atanmamis

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci EndUstriyel robotlarda temel konularin teori ve pratidi birlestiren bir yapida
6grencilere aktariimasidir.EndUstriyel robotlarda temel bilgileri anlatmaktir.

Dersin Igerigi Robotlara giris, Robot teknolojisinin esaslari, Robotlarin programlanmasi ve
uygulamalar, Robot teknolojisi, Kontrol sistemleri ve bilesenleri, Robot
programlama dilleri, Robot hicre dizayni ve kontrolu, Robotlarin ekonomiklik
analizleri, imalatta robot uygulamalari, Malzeme tarnsferi ve tezgah
yikleme/bosaltma, Montaj ve muayene robotlari, Uygulama prensipleri, Is
glvenligi, egitim, bakim ve kalite, Gelecekte robot teknolojisi.

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Ogrenci Matematik, Fen Bilimleri ve Miihendislik alanlarindaki genis bir bilgi birikimini Endistri
Muhendisligi ile ilgili problemlere uyarlayabilir..

2 Ogrenci insan, makine, malzeme ve ekipman, bilgi ve enerjiyi iceren entegre sistemleri analiz edebilir,
tasarlayabilir ve yorumlayabilir.

3 Ogrenci miihendislik ve isletme alanlarinda ¢ok disiplinli takimlarda gérev alabilir ve liderlik yapabilir.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Robotlara girig Ders notlari_Boélum 1
2 Robot teknolojisinin esaslari Ders notlari_Boélim 1
3 Robotlarin programlanmasi ve uygulamalar Ders notlari_Boélim 2
4 Robot teknoloijisi Ders notlari_Bélim 2
5 Kontrol sistemleri ve bilesenleri Ders notlari_Bélim 3
6 Robot programlama dilleri Ders notlari_Bélim 3
7 Robot hicre dizayni ve kontrolu Ders notlari_Bélim 4
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8 Ara Sinav 1

9 Robotlarin ekonomiklik analizleri

Ders notlari_Bolim 5

10 |imalatta robot uygulamalari

Ders notlari_Bolim 6

11 [Malzeme tarnsferi ve tezgah yiikleme/bosaltma

Ders notlari_Bolim 6

12 |Montaj ve muayene robotlari

Ders notlari_B6lim 7

13 |2. Vize Sinavi

14  [Uygulama prensipleri

Ders notlari_Bo6lim 8

15 Final

Ders notlari_Bdlim 8

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar 4 20
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 10
Sunum/Jiri 10
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 20
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say!I Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 16 3 48
Laboratuar 4 5 20
Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 16 4 64
Derse Ozgii Staj

Odev 2 15 30
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer 15 30
Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 10 20
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Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 222
Toplam isyiikii / 30(s) 7.40

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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