Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Cok Degiskenli Kontrol Teorisi KOM4521 3 4 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Guz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkge

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Levent Ucun

Dersi Veren(ler)

Levent Ucun

Asistan(lar)i

Buse Tacal Ucun

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, fiziksel sistemlerin durum degiskenleri ile tanimlanmasi,
matematiksel analizi kolaylastiracak yaklagsimlarin verilmesi, fiziksel sistemlerin,
sistem 6zelliklerinin belirlenmesi ve tanimlanmasi seklinde ifade edilebilir. Gok
degiskenli sistemlerin tam durum geri beslemeli kontroll ve kutup atama
yéntemleri ve genel olarak lineer cebir araglarinin durum degiskenleri ile
iliskilendirilmesi ve belirli sistemlerin ¢dziimlerinde matematidin olusturulmasi
dersin temelini teskil etmektedir. Ogrencilerin, bu dersi aldiktan sonra, fiziksel
sistemleri durum uzayi gésterimini kolayca olusturup iyi tanimlanmis dogrusal
sistem Ozelliklerini ve kontrol yontemlerini kullanabilir.

Dersin igerigi

Cok degiskenli sistemler, durum degiskenleri, 6zvektorler, 6zvektdrler matrisi,
Jordan formlari, kdsegenlestirme, kontroledilebilirlik, gézlemlenebilirlik, kanonik
formlar, tam durum geri besleme, gézleyici tasarimi, LQR tasarimi ve ileri
beslemeli kontroldr tasarimi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Ogrenciler analitik diisiinebilme yetisi ile miihendislik problemlerini belirler.

2 Ogrenciler deneysel diizenekler kurar, veri toplar, formiilize eder ve ¢ozer, kontrol sistemlerini tasarlar ve

uygular

Ogrenciler cok degiskenli sistemlerin yapisal 6zelliklerini anlar

Ogrenciler farkli kontrolér yapilarini olusturma ve tasarlama konularinda detayl bilgi sahibi olurlar.

Ogrenciler sistem kararliligi konusunda detayl bilgi sahibi olurlar.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta [Konular

On Hazirlk

1 Klasik Geri beslemeli Kontrol Sistemleri Ders notlar

2 Matematiksel Onbilgi (Normlar, Matris Teorisi, Tekil Deger Ayrisimi, |Ders notlari

Cayley-Hamilton Teoremi)
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3 Fiziksel Sistemlerin Durum Uzay Gdsterimi ve Temel Kanonik Ders notlari
Formlar

4 Diagonallestirme, Dogrusal Zamanla Degismeyen Sistemlerin Ders notlari
G6zUmU, Durum Dénlsim Matrisi

5 Zamanla Degismeyen Sistemlerde Kararllik (Lyapunov Kararllik Ders notlari
Teoremi)

6 Kontrol edilebilirlik ve G6zlenebilirlik Ders notlari

7 Kontrol edilebilirlik ve G6zlenebilirlik Gramian Hesaplanmasi Ders notlari

8 Ara Sinav 1 Ders notlari

9 Kontrol edilebilirlik ve Gozlenebilirlik igin PBH Testi Ders notlari

10 |Durum Geri beslemeli Kontrol Sistemleri Ders notlari

11 [Gdzleyici Tasarnmi Ders notlari

12  |Durum Geri beslemeli Kontrolér ve Gézleyici Tasarimi Ornekleri, Ders notlari
Uygulamalari

13 |LQR Tasarimi Ders notlari

14 |lleri beslemeli Kontrolér Tasarimi Ders notlari

15 |Final Textbook (Ch. 7)

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!i Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi

Odev 2 30
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 3 39
Laboratuar

Uygulama
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Arazi Calismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 13 3 39

Derse Ozgii Staj

Odev 2 10 20

Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10

Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 15 15

Toplam isyiikii 123
Toplam isyiikii / 30(s) 4.10
AKTS Kredisi 4

Diger Notlar

Yok
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