Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar
(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Sensoér Fiizyonu MKT4826 3 4 3 0 0

Onkosullar Yok

Yariyll Gz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi Temel Meslek Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim |Mekatronik Mihendisligi Bélimi

Dersin Koordinatori Aydin Yesildirek

Dersi Veren(ler) Aydin Yesildirek, Hiiseyin Uvet, Kadir Erkan

Asistan(lar)i

Dersin Amaci GUnimiizde mekatronik sistemlerde kullanilan 6nemli algilayici verileri
bitinlestirici ydntemler ve algoritmalarin tanimlanmasi ve bunlarin ézellikle hareket
algilsama ile nesne takip problemlerine uygulanmasi bilgi ve becerileri kazaniimasi
amaglanmaktadir.

Dersin igerigi Tahmin ve tespit teoremleri, dogrusal olan ve olmayan sistemlerde veri
bitlinlemesi, harelet sistem modelleri, algilayici a§ modelleri, konum belirleme ve
tahmini, Kalman, genisletiimis Kalman ve kokusuz Kalman slizgecleri, pargacik
slizgeci, veri isaretleri isleme ve doJrulama.

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

Temel tahmin ve tespit teoremlerini tanimlayabilme

Algilayici aglarda hedef konumunu tahmin ve tespit eden algoritmalar gergekleme

Gok algilayicili dogrusal sistemlerde Kalman filtresini uygulayabilme

Es zamanh konum tespiti ve haritalama algoritmasi gergekleyebilme

Al =

En yaygin hareket modellerini hedef takibi ve navigasyon uygulamalarinda kullanabilme.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalar

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Algilayici butinlemesine giris Bal. 1
2 | Stokastik siregler
3 Dogrusal model tabanh tahmin ediciler Bal. 2
4 Dogrusal olmayan model tabanh tahmin ediciler Bél. 3
5 Algilayici ag modelleri Bal. 4
6 Tespit teoremi Bél. 5-6
7  |Hareket sistemlerinin modellemesi Bol. 12-14
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8 Ara Sinav 1

Bél. 7

9

10 |Dogrusal olmayan Klaman filtresi

B4l. 8

11 |Pargacik filtresi

B4l. 9

12 |Eszamanli yer saptama ve haritalama

Bal. 11

13  [Dogrulama teknikleri

Bol. 12-14

14 | Proje sunumlari

15 Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler

Sayi

Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Calismasi

Derse Ozgii Staj

Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi

Odev

15

Sunum/Jri

Projeler

15

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar

1

30

Final

1

40

Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi

60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi

40

TOPLAM

100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say!I Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 13 3 39
Derse Ozgii Staj

Odev 5 4 20
Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler 1 10 10
Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 10 10

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 2/3




Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 131
Toplam isyiikii / 30(s) 437

AKTS Kredisi 4

Diger Notlar Yok
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