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Program Bilgi Formu

Program Adi

Makine Mihendisligi ABD Makine Teorisi ve Kontrol Doktora Programi

Programi Sunan Akademik
Birim

Makine Mihendisligi B6IUm

Program Direktérl

Aysegiil AKDOGAN EKER

Programin TUr0

Doktora Programi

Kazanilan Derecenin Seviyesi

Bu program, Doktora seviyesinde égrenim veren bir programdir.

Kazanilan Derece

Bu programi basariyla tamamlayan égrenciler, Makine Mihendisligi ABD Makine
Teorisi ve Kontrol Doktora Programi alaninda Doktora Derecesi almaya hak
kazanmaktadirlar.

Egitim Tard

Tam zamanli

Kayit Kabul Kosullari

Doktora/sanatta yeterlik programlari igin bagvuran batiin adaylarin genel basari
notu, ALES puaninin %50’si, lisans ve/veya yiiksek lisans AGNO’sunun %10’u ve
giris sinavi notunu %40’ dikkate alinarak hesaplanir. Doktora/sanatta yeterlik
programlarina 6grenci kabuliinde ALES puani istenmedigdi durumlarda genel
degerlendirme sisteminde lisans AGNO ve giris sinavi basari notunun yizdelik
etkisi, ilgili mevzuat kapsaminda belirlenen minimum degerlerden az olmamak
kaydiyla ilgili anabilim/anasanat dali kurulunun gértsu ve ilgili Enstitt Kurulunun
onayi ile Senato tarafindan belirlenir.

Onceki Ogrenmenin
Taninmasi

Yatay gecisle veya ylksekdgretim kurumlarinin lisansisti programlarindan ilisik
kesilme sebebiyle ayriimis ve lisansistl programlarimiza kaydolan 6grencilerin,
daha 6nce lisansiistl seviyesinde almis oldugu dersin basari notunun bagvurdugu
program diizeyi igin gegerli olan minimum basari notunu saglamasi durumunda en
fazla 3 (ig) ders ilgili anabilim/anasanat dalinin tanimlamis oldugu segmeli ve/veya
zorunlu ders yukine sayilabilir.

Kazanilan Derece
Gereklilikleri ve Kurallar

Doktora/sanatta yeterlik programlarina tezli yiksek lisans derecesi ile kabul edilmis
6grenciler igin; Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak kosuluyla, en
az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Yoéntemleri ve Bilimsel Etik dersi, yeterlik
sinavi, tez dnerisi, tez izleme raporlar ve tez ¢alismasindan olusur. Program, bir
egitim-6gretim dénemi 60 AKTS kredisinden az olmamak kosuluyla en az 240
AKTS kredisinden olusur.

Program Tanimi

Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol programinin amaci ulusal ve
uluslararasi diizeyde teknolojik gelismelere acgik, sanayinin teknik ve Ar-Ge
calismalarinda gorev alabilecek, ¢ézim Uretebilecek, yliksek mihendislerin
yetistiriimelerini saglamaktir. Bu program dahilinde égrenciler titresim, gurdltd,
kontrol ve robotik alaninda uzmanlagirken laboratuar ve saha uygulamalariyla
pratik alanda tecriibe edinmektedirler. Ayrica, Makine Teorisi, Sistem Dinamigi ve
Kontrol alaninda 6gretim elemani yetistiriimesinde aktif gérev yapiimaktadir.

Mezunlarin Mesleki Profili

Makine Teorisi, Sistem Dinamigi ve Kontrol programindan mezun olan yiiksek
mihendisler, mekanik sistemlerin tasarim ve analizi, kontrol, optimizasyon ve
deneysel dlgiim sireclerinde goérev alarak Ar-Ge faaliyetlerinde ve projelerde
hizmet verebilirler. Mezunlar ayrica tniversitelerde ilgili alanda akademisyen olarak
calisabilirler.

Bir Ust Dereceye Gegis

Bu programdan mezun olan édrenciler, uzmanlik alanlarina bagh olarak doktora
sonrasi programlara basvurabilirler.

Sinavlar, Degerlendirme ve
Notlandirma

(1) Ogrenci, kayit yaptirdigi dersin en az %70’ine devam etmek zorundadir.

(2) Bir yanyil iginde her ders icin en az iki bagar élglimii yapilir. ilgili dgretim
Uyesinin takdirine gére bunlardan en az biri mutlaka yazili sinav seklinde
yapiimalidir. Tek sinav yapilmasi durumunda diger dederlendirme 6dev, proje,
eskiz, laboratuar raporu veya benzeri uygulama galismasi biciminde yapilabilir.
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() Yariyil sonunda dersin biitiinilyle ilgili bir sinav yapilir. ilgili dersin égretimiyesin
ce, 6grenciye aldigi her ders igin, yarnyil ici galismalarin %40-%60 ve yariyil sonu
sinav notunun %60-%40’1I dikkate alinarak basari notu hesaplanir. FO notu harigba
sarisizlik durumunda 6grenciye akademik takvimde belirlenen tarihlerde bitiinleme
sinavi hakki taninir.

(4) Basari notlari asagidaki sekilde tanimlanir:

a)

Yuzlik Deger Basari Notu Sayisal Deger
90-100 AA 4.00
80-89 BA 3.50
70-79 BB 3.00
60-69 CB 2.50
50-59 CC 2.00
40-49 DC 1.50
30-39 DD 1.00
20-29 FD 0.50
0-19 FF 0.00
Devamsiz FO 0.00

b) Ayrica asagidaki harf notlarindan;
1) G: Geger/Basarlli,

2) K: Kalir/Basarisiz,

3) M: Muaf,

4) E: Eksik

olarak tanimlanir.

(5) Bir dersten basarili sayilabilmek icin basari notunun en az BB (3.00) olmasi
gerekir.

(6) Bir 6grencinin derslerini basari ile tamamlamis sayilabilmesi icin AGNO’sunun
en az 3.00 olmasi gerekir

(7) Bir dersten CB, CC, DC, DD, FD, FF ve FO harf notunu alan égrenci, bu
dersten basarisiz sayilir. Bu notlar AGNO hesabina katilr.

(8) G (Gecger/Basarill) notu, alinan dersten veya egitim-6gretim faaliyetlerinden
basarili/yeterli olma durumu gésterir. K (Kalir/Basarisiz) notu, alinan dersten veya
egitim-6gretim faaliyetlerinden basarisiz/yetersiz olma durumu gdésterir. M (Muaf)
notu, 6grencinin daha énce almig oldugu ve/veya denklikleri kabul edilerek enstitl
yonetim kurulu kararlari ile muaf olunan dersler igin verilir. G, K ve M notlart AGNO
hesabina katilmaz. E (Eksik) notu, 6grencinin devam ettigi ders icin 6gretim Gyesi
tarafindan otomasyon sistemine girilemeyen notu ifade eder. Bu notlar enstiti
y6netim kurulu karari ile sisteme iglenir.
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Mezuniyet Kosullari Doktora/sanatta yeterlik programlarina tezli ylksek lisans derecesi ile kabul edilmis
6grenciler icin; Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak kosuluyla, en
az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Yéntemleri ve Bilimsel Etik dersi, yeterlik
sinavi, tez dnerisi, en az 3 tez izleme ara raporu, en az 240 AKTS kredisi ve
mezun olunmak istenilen dénemde tez ve uzmanlik alan dersinin segilmis olmasi
gerekmektedir. saglanmasi gerekir.

Program Ciktilan

1 Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alaninda kuramsal ve uygulamali bilgide uzmanlik diizeyinde
derinlesebilme ve kullanabilme.

2 Bu alanda bilimsel problemleri kurgulayabilme, ¢6zme, yeni ve orijinal fikir ve yéntemler gelistirme
becerisi, cdzmek icin ydntem gelistirme ve ¢dziimlerde yenilikgi ydntemler uygulama becerisi.

3 Bu alanda edindigi bilgileri farkli disiplinlerle bitlnlestirerek yorumlayabilme ve yeni bilgiler olusturabilme.

Calismalarinin siire¢ ve sonuglarini ulusal ve uluslar arasi ortamlarda sistematik ve acgik bir sekilde yazili
ya da sozli olarak aktarabilme becerisi.

Bilimsel ¢calisma asamalarinda ve mesleki tim etkinliklerde, bilimsel ve etik degerleri gbzetme yeterliligi.

Makine Teorisi Sistem Dinami@i ve Kontrol alanindaki yeni ve gelismekte olan uygulamalar hakkinda
farkindalik; bunlar arastirma ve 6grenebilme becerisi.

Bu alandaki problemlerin sosyal ve ¢cevresel boyutlarini anlama ve ¢evreye uyumlama becerisi.

Bir yabanci dili bilme becerisi.

Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alanindaki bilgisayar yazilimi ile birlikte bilisim ve iletisim
teknolojilerini ileri dizeyde kullanabilme.

10 [Makine Teorisi Sistem Dinami@i ve Kontrol alaninda yasam boyu 6grenmenin gerekliligi, bilinci ve bunu
gerceklestirebilme becerisi.

11 |Makine Teorisi Sistem Dinamigi ve Kontrol alanindaki glincel sorunlar hakkinda bilgi edinme ve takipi.

Mufredat
1. Yil - Glz Yariyih

Kodu Onk. |Ders Adi Ders Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi AKTS
SEC0001 SECMELI 1 3 0 0 3 7.5
SEC0002 SECMELI 2 3 0 0 3 7.5
SEC0003 SECMELI 3 3 0 0 3 7.5
SEC0004 Zorunlu 1 3 0 0 3 7.5

Toplam: 30
Kodu Onk. |Ders Adi Ders Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi AKTS
SEC0005 SECMELI 4 3 0 0 3 7.5
SEC0006 SECMELI 5 3 0 0 3 7.5
SEC0007 Zorunlu 2 3 0 0 3 7.5
MAK5004 Arastirma Ydntemleri ve Bilimsel Etik 2 0 0 2 5
MAK6001 Seminer 0 2 0 0 7.5

Toplam: 35

Kodu Onk. |Ders Adi Ders Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi AKTS
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3. Yil - GOz Yariyih

MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK®6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30
Toplam: | 40
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi [ AKTS
MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30
Toplam: | 40

3. Yil - Bahar Yariyili

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama [Laboratuar |Yerel Kredi | AKTS
MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30

Toplam: | 40

4. Yl - Giz Yariyih

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi [ AKTS
MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30

Toplam: 40

4. Y1l - Bahar Yariyili

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi [ AKTS
MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK®6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30

Toplam: | 40

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
MAK6003 Uzmanlik Alan Dersi 5 0 0 0 10
MAK6000 Doktora Tezi 0 1 0 0 30

Toplam: | 40

Program Toplam AKTS: | 305

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi [ AKTS
MAK6497 MEKANIZMALARIN DINAMIGI 3 0 0 3 75
MAK5514 MODERN KONTROL YONTEMLERI 3 0 0 3 7.5
Kodu Onk. | Ders Adi Ders [ Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi | AKTS
MAK5525 RAYLI SISTEMLERIN DINAMIGi 3 0 0 3 7.5
MKT5125 Tasit Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
KOM6104 Dayanikh Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
MAK6599 SUREKLI SISTEMLERIN DINAMIGI 3 0 0 3 75
MAK5507 LINEER MUHENDISLIK SISTEMLERI 3 0 0 3 7.5
MAK6501 NON-LINEER KONTROL TEORISI 3 0 0 3 7.5
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MAK6502 OPTIMIZASYON TEKNIKLERI 7.5

MAK5523 UYGULAMALI MEKANIKTE ENERJI 7.5
METOTLARI

MAK5517 PLAK TITRESIMLERININ ANALIZINDE 3 0 0 3 7.5
NUMERIK VE YAKLASIK YONTEMLER

MAK5503 GERGCEK ZAMANLI SISTEMLER VE 3 0 0 3 7.5
UYGULAMALARI

MAK5555 ROBOTLARIN KONTROLU 3 0 0 3 7.5

Diger Notlar
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